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Capítulo 1: Introdução ao Raspberry Pi Pico e 

MicroPython 

 

O Que é o Raspberry Pi Pico? 

O Raspberry Pi Pico é um microcontrolador compacto desenvolvido pela 

Raspberry Pi Foundation. Ao contrário dos computadores de placa única como 

o Raspberry Pi 4, o Pico é um microcontrolador baseado no chip RP2040, que 

é otimizado para aplicações de controle e automação. É uma plataforma 

acessível e poderosa, ideal para projetos de eletrônica e programação, com 

uma série de recursos: 

• Processador Dual-core ARM Cortex-M0+: Com clock de até 133 MHz, 

proporciona um desempenho eficiente para uma variedade de tarefas. 

• Memória: 264 KB de RAM e 2 MB de armazenamento Flash, suficientes 

para muitos projetos. 

• Entradas e Saídas (I/O): 26 pinos GPIO que podem ser configurados 

para diferentes funções, como leitura de sensores e controle de 

atuadores. 

• Conectividade: Não possui conectividade nativa com Wi-Fi ou Bluetooth, 

mas é possível adicionar módulos externos. 

O Que é MicroPython? 

MicroPython é uma implementação leve da linguagem Python, projetada para 

microcontroladores e ambientes embarcados. É uma alternativa prática ao 

C/C++ para programar microcontroladores, permitindo escrever código de 

forma mais rápida e com uma sintaxe clara. Algumas vantagens do 

MicroPython incluem: 

• Sintaxe Python: Utiliza a mesma sintaxe do Python, tornando-o 

acessível para quem já conhece a linguagem. 

• Interatividade: Oferece um REPL (Read-Eval-Print Loop) para testes 

rápidos e interativos. 

• Bibliotecas: Inclui bibliotecas para controlar hardware como LEDs, 

sensores e displays. 

Configurando o Ambiente de Desenvolvimento 

Para começar a programar o Raspberry Pi Pico com MicroPython, você 

precisará configurar seu ambiente de desenvolvimento. Aqui está um guia 

passo a passo para ajudá-lo a dar os primeiros passos: 



1. Baixando e Instalando o MicroPython 

1. Baixe o Firmware: Acesse o site oficial do MicroPython (micropython.org) 

e faça o download do firmware MicroPython específico para o Raspberry 

Pi Pico. 

2. Prepare o Pico: Conecte o Raspberry Pi Pico ao seu computador 

segurando o botão BOOTSEL enquanto o conecta. Isso fará com que o 

Pico apareça como uma unidade de armazenamento USB. 

3. Copie o Firmware: Arraste e solte o arquivo .uf2 do firmware na unidade 

USB do Pico. O dispositivo será reiniciado e o MicroPython será 

instalado. 

2. Configurando o Ambiente de Programação 

1. Instale o Thonny IDE: Thonny é um ambiente de desenvolvimento 

integrado (IDE) fácil de usar para Python e MicroPython. Você pode 

baixá-lo do site oficial thonny.org. 

2. Conecte ao Pico: Abra o Thonny e selecione Interpreter como 

MicroPython (Raspberry Pi Pico). Certifique-se de que o Pico está 

conectado e selecionado na lista de portas seriais. 

3. Teste a Conexão: No Thonny, você deve ver um prompt REPL onde 

pode digitar comandos Python diretamente no Pico. Experimente o 

comando print("Hello, World!") para verificar se tudo está funcionando 

corretamente. 

 

Em caso de duvidas de instalação e configuração, recomendamos este canal 

no Youtube: @PiMakersHub 

 

3. Primeiro Código: Piscar um LED 

Vamos escrever um código simples para fazer o LED integrado do Raspberry 

Pi Pico piscar. Este é um projeto clássico para testar seu ambiente de 

desenvolvimento e se familiarizar com a programação do Pico. 

 

Escreva o Código:  

Abra um novo arquivo no Thonny e insira o seguinte código: 

 

from machine import Pin 

from time import sleep 

 

https://thonny.org/
https://www.youtube.com/@PiMakersHub


# Configura o pino GP25 (LED embutido) como saída 

led = Pin(25, Pin.OUT) 

 

while True: 

    led.value(1)  # Liga o LED 

    sleep(0.5)    # Espera meio segundo 

    led.value(0)  # Desliga o LED 

    sleep(0.5)    # Espera meio segundo 

 

Salve e Execute: Salve o arquivo no Pico com um nome como main.py. O 

código começará a ser executado automaticamente, e o LED integrado 

começará a piscar. LED em Destaque no esquema abaixo: 

 

Descrição / Identificação dos pinos do Raspberry Pi Pico 

 

 

 



Quer ir além do LED? No Capítulo 2, 

você vai descobrir: 
 

   Como usar sensores profissionais (como o DHT11) para coletar dados 

reais do ambiente 

• Medir temperatura e umidade com precisão. 

• Programar leituras automáticas em MicroPython. 

• Monitorar e Atualizar os Dados na IDE Thonny. 

 

... 

 

   DESBLOQUEIE O CAPÍTULO 2 AGORA POR R$5,90 

 

 

 

 

Esta é uma amostra gratuita. 

Acesse o Guia Completo por R$5,90 
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